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Capitulol1: Declaraciones de advertencia

El uso de este simbolo en este manual recuerda al lector que debe prestar especial atencion a las precauciones
especificas relativas a la instalacion y el funcionamiento del equipo.

Las declaraciones de precaucion no pueden abarcar todas las causas de dafios potenciales en los equipos, pero
pueden destacar las causas comunes de dafios. Es responsabilidad del instalador leer y comprender todas las
instrucciones de este manual antes de instalar, utilizar o mantener el arrancador suave, seguir las buenas
practicas eléctricas, incluyendo la aplicacion del equipo de proteccion personal adecuado, y solicitar
asesoramiento antes de utilizar este equipo de forma distinta a la descrita en este manual.

NOTA
— | El usuario no puede reparar el arrancador suave. El arrancador suave solo debe ser reparado por
— | personal de servicio autorizado. La modificacién no autorizada del arrancador anulara la
garantia del producto.

1.1 Peligro de descarga eléctrica

Los Voltajes presentes en los siguientes lugares pueden causar graves descargas eléctricas y pueden ser letales:

- Cables y conexiones de alimentacion de AC

- Cables y conexiones de salida

- Muchas partes internas del arrancador, y las unidades opcionales externas

La alimentacion de AC debe desconectarse del arrancador utilizando un dispositivo de aislamiento aprobado antes de retirar
cualquier cubierta o antes de realizar cualquier trabajo de mantenimiento.

> > P

ADVERTENCIA PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA
132kW y mas: Mientras el Voltaje de alimentacion esté conectado (incluso cuando el arrancador corta el flujo
eléctrico o espera una orden), la barra colectora y el radiador deben considerarse como cargados.

CORTOCIRCUITO
No puede evitar el cortocircuito. Después de una sobrecarga severa o un cortocircuito, el funcionamiento del
arranque suave debe ser probado completamente por un agente de servicio autorizado.

PROTECCION DE LA TOMA DE TIERRA Y DEL CIRCUITO DERIVADO
Es responsabilidad del usuario o de la persona que instala el arrancador suave proporcionar una conexion a tierra y
una proteccion del circuito derivado adecuadas, de acuerdo con los codigos de seguridad eléctrica locales.

PARA SU SEGURIDAD

-La funcion STOP del arrancador suave no aisla los voltajes peligrosos de la salida del arrancador.

- Las caracteristicas de proteccion del arrancador suave sélo se aplican a la proteccion del motor. Es responsabilidad
del usuario garantizar la seguridad del personal que opera la maquinaria.

-En algunas instalaciones, los arranques accidentales pueden suponer un mayor riesgo para la seguridad del personal
o dafios en las maquinas accionadas. En estos casos, se recomienda que la alimentacion del arrancador suave esté
equipada con un interruptor de aislamiento y un dispositivo de corte (por ejemplo, un contactor de potencia)
controlable a través de un sistema de seguridad externo (por ejemplo, parada de emergencia, detector de fallos).

-El arrancador suave dispone de protecciones integradas que pueden cortar el flujo eléctrico del arrancador en caso de
fallos y, por tanto, detener el motor. Las fluctuaciones de voltaje, los cortes de energia y los atascos del motor
también pueden provocar el corte del flujo eléctrico del motor.

- Existe la posibilidad de que el motor vuelva a arrancar después de subsanar las causas de la parada, lo que puede ser
peligroso para determinadas maquinas o instalaciones. En estos casos, es esencial que se tomen las medidas
oportunas para evitar que el motor vuelva a arrancar después de paradas no programadas.

- El arrancador suave es un componente disefiado para su integracién en un sistema eléctrico; por lo tanto, es
responsabilidad del disefiador/usuario del sistema garantizar que éste sea seguro y esté disefiado para cumplir con las
normas de seguridad locales pertinentes.

AuCom no se hace responsable de los daios que se produzcan si no se cumplen las recomendaciones anteriores.

INICIO AUTOMATICO

Utilice la funcidn de arranque automatico con precaucion. Lea todas las notas relacionadas con el arranque
automatico antes de la operacion.

Los ejemplos y diagramas de este manual se incluyen tinicamente con fines ilustrativos. La informacion contenida en
este manual esta sujeta a cambios en cualquier momento y sin previo aviso. En ninglin caso se aceptara la
responsabilidad por dafios directos, indirectos o consecuentes que resulten del uso o aplicacion de este equipo.
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1.2 Instrucciones de desecho

Los aparatos que contengan componentes eléctricos no pueden desecharse junto con los
residuos domésticos.

Deben recogerse por separado como residuos eléctricos y electronicos de acuerdo con la
legislacion local y vigente.

Nuestra empresa, al mejorar sus productos, se reserva el derecho de modificar o cambiar las especificaciones de sus productos en
cualquier momento y sin previo aviso. El texto, los diagramas, las imagenes y cualquier otra obra literaria o artistica que
aparezca en este documento estan protegidos por derechos de autor. Los usuarios pueden copiar parte del material para su
referencia personal, pero no pueden copiar o utilizar el material para cualquier otro propdsito sin el consentimiento previo de
nosotros. Nuestra empresa se esfuerza por garantizar que la informacion contenida en este documento, incluidas las imagenes,
sea correcta, pero no acepta ninguna responsabilidad por errores, omisiones o diferencias con el producto final.
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Capitulo 2: Introduccion

Este arrancador suave es una solucion de arranque suave digital avanzada para motores con una potencia de 11kW a
850kW. Ofrece un conjunto completo de funciones de proteccion del motor y del sistema para garantizar un rendimiento
fiable incluso en los entornos de instalacion mas dificiles.

2.1 Lista de caracteristicas

Curva de arranque suave opcional
- Arranque en bucle cerrado de
voltaje

- Arranque en bucle abierto de
tension

- Arranque en bucle cerrado de
corriente

- Arranque en bucle abierto de
corriente

- Arranque de par

- Arranque directo

Modelos que necesitan todos los
requisitos de conexion

- 22A-100A (nominal)

- 200VAC-44VAC

- 380VAC-690VAC

- Seleccion de bypass interno

- Conexion en estrella o en triangulo

Funciones opcionales de la aplicacion avanzada

- Proteccion contra fallos a tierra

- DevideNet, Modbus, Profibus, Ethernet

- (Ethernet IP, Modbus TCP, Profinet) o modulo de
comunicacion USB

Proteccion personalizable

- Sobrecarga del motor

- Tiempo de espera de arranque
- Subcorriente

- Desequilibrio de corriente

- Pérdida de fase de entrada

- Pérdida de fase de salida

- Sobrecalentamiento del arrancador
suave

- Motor sobrecalentado

- Secuencia de fases

Opciones de entrada y salida explicadas
-Entrada de control remoto

- Se puede conectar el sensor de
temperatura PT100

- Salida de repetidor

- Salida analogica

- Salida de comunicacion RS485

La pantalla de fécil lectura muestra informacion
completa

- Panel de control extraible

- Pantalla integrada en chino e inglés

- Pantalla de fecha y hora incorporada

- Contador de trabajo (horas de inicio, horas de
funcionamiento)

- Control del rendimiento (corriente, Voltaje, factor
de potencia, potencia aparente)

- Pantalla de monitorizacién programable por el
usuario
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Capitulo 3: Ajustes basicos

3.1 Resumen del procedimiento de ajuste

Advertencia
No aplique voltaje de alimentacion al arrancador antes de completar todas las
conexiones de los cables.
1. Instale el arrancador suave (consulte el Capitulo 4.1 Instalacion fisica para mas detalles).
2. Conecte los cables de control (consulte el Capitulo 4.2 Terminales de control y 4.4 Cables de control para mas detalles).
3. Aplicar el Voltaje de control al arrancador suave.
4. Ajustar la fecha y la hora (segun el parametro F19 para mas detalles).
5. Configurar la aplicacion:
a. Pulse > Menu para abrir el "Ment".
b. Pulse Menu de nuevo para entrar en "Parametros basicos A", y luego pulse > Menu para abrir el ment "Seleccion de la
aplicacion A00".
c. Desplacese hasta encontrar su aplicacion en la lista y pulse > para iniciar el proceso de configuracion (consulte la descripcion
del parametro A0O para mas detalles).
6. Si su aplicacion no esté en la lista de "Seleccion de aplicaciones A00", configurela en los pardmetros basicos A.

7. Pulse < varias veces para cerrar el menu.

8. (Opcional) Utilice la herramienta de simulacion incorporada para comprobar si el cableado de control esta conectado
correctamente (consulte el Capitulo 7 Herramientas de mantenimiento - Ejecutar simulacion).

9. Conecte el cable de alimentacion a los terminales de entrada 1/L1, 3/L2, 5/L3 del arrancador (consulte el apartado 4.8
Configuracion de la entrada y la salida de alimentacion).

10. Conecte el cable del motor a los terminales de salida 2/T1, 4/T2, 6/T3 del arrancador. El arrancador suave esta ahora listo para
controlar el motor.

3.2 Instalacién del equipo de pruebas

Puedes conectar el arrancador suave a un pequefio motor para probarlo. Durante esta prueba, se puede comprobar la entrada de control
del arrancador suave y los ajustes de proteccion de la salida del repetidor. Este modo de prueba.
No es apto para probar el rendimiento del arranque suave o el rendimiento de la parada suave.

3.3 Herramientas de simulacion

La funcién de simulacion del software permite comprobar el estado de funcionamiento y el circuito de control del arrancador suave
cuando éste no esta conectado a la tensién de alimentacion.

- Realice la simulacion.

Simule el arranque, la marcha y la parada del motor, y confirme que el arrancador suave y los equipos relacionados estan instalados
correctamente. Consulte el capitulo 7 Herramientas de mantenimiento - Ejecucion de la simulacion para mas detalles.
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Capitulo 4: Instalacion

4.1 Instalacion fisica

.]__
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11kw~110kw: Deje 100 mm (3,94 pulgadas) entre los arrancadores suaves
1 132kw~500kwDeje 200 mm (7,88 pulgadas) entre los arrancadores suaves

11kw~110kw: Deje una distancia de 50 mm (1.97 pulgadas) entre los arrancadores suaves y la superficie solida.

9 132kw~500kw:  Deje una distancia de 200 mm (7.88 pulgadas) entre los arrancadores suaves y la superficie solida.

3 Los arrancadores suaves pueden instalarse uno al lado del otro, sin dejar espacios entre ellos (es decir, sin instalar modulos de
comunicacion).

4 El arrancador suave puede montarse lateralmente. La corriente nominal del arrancador suave se reduce en un 15%.

4.2 Terminal de control

Suministro O Salidas del repetidor
(@)
decontrol | | L u|Z (s 0w N 02 o= z=dO EL O~ ©o|l o O U om <
— /B e VN U B VIOV o
<< <
— > = £ o = S =N < In o oM
< < SO E 28 g 38 3 ST == LN P Dy U AU
L O L2 :
200-440 VAC  + | | IRER 3 g of g ]—j ]—j
v B\ E/E\ B\ E g 0§ ¢ z2 h h h
24 VIC ) ) .
Salida A Salida B Salida C
™ Salida N 4

4.3 Voltaje de control

® (220~440 VAC)Al, A2
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4.4 Cable de control

El arrancador suave tiene tres entradas fijas de control remoto. Estas entradas deben ser controladas por contactos con voltajes
nominales mas bajos y trabajar bajo corriente (materiales dorados o similares).

Sistema de dos cables Sistema de tres cables
— —[ 3 St Stop — 3 Start
Bl ] -
5 . L .
%7 6 Error In {7 6 Error In
—— 7 Reset —— 7 Reset
8 Com 8 Com

Tenga cuidado

No aplique voltaje a las terminales de entrada de control. Son entradas activas de 24VDC y deben ser
controladas por contactos sin potencial.

Los cables conectados a las entradas de control deben estar separados de la tension de alimentacion y de los
cables del motor.

La entrada de rearme puede ser normalmente abierta o normalmente cerrada.

4.5 Salida del repetidor

El arrancador suave tiene tres salidas de relé, una de las cuales es una salida fija y las otras dos son salidas programables.

Al finalizar el arranque suave, la salida de marcha se cierra (la corriente de arranque es inferior al 120% de la corriente nominal
programada del motor), y permanece cerrada hasta que se inicia la parada (parada suave). O parada en taxi.

Los ajustes de los parametros EO0-E03 determinan la accion de la salida programable.

- Si se utiliza este terminal de salida para conectar con el contactor principal, cuando el arrancador suave
recibe la orden de arranque, este terminal de salida se activa y el arrancador suave controla.

El motor permanece activo durante el proceso (hasta que el motor entra en el estado de parada por inercia
o finaliza la parada suave).

- Si esta salida es utilizada para la funcion de corte de flujo eléctrico, esta salida es activada cuando
ocurre el corte de flujo eléctrico.

- Si esta salida es utilizada para las instrucciones, active esta salida cuando la instruccién designada sea
activada.

Tenga cuidado

La capacidad de conmutacion del relé montado en la PCB no es adecuada para algunas bobinas de
contactores electronicos. Consulte con el fabricante/proveedor del contactor para confirmar su capacidad.

4.6 Cable de control

9
Sin termistor de motor | 19

L Entrada de termistor

9
Con termistor de 10
moto T

Sistema de dos cables  Sistema de tres cables

Atencion

El nivel de proteccion del termistor del motor es "ignorado" por defecto. Si desea habilitar el termistor del motor,
puede utilizar el pardmetro C11.

Si la maquina se sobrecalienta, cambie el valor a "cortar el flujo eléctrico y parar".

El circuito del termistor debe utilizar cables apantallados, que deben estar aislados eléctricamente del cable de tierra,
de todos los demas circuitos de alimentacidn y de los circuitos de control.
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4.7 Terminal de tierra

El terminal de tierra se encuentra en la parte posterior del arrancador suave.
- 11KW-55KW tiene un terminal de tierra (arriba) en el extremo de entrada.

- 75KW-500KW tiene dos terminales de tierra, uno de los cuales se encuentra en el extremo de entrada (arriba), el otro
se encuentra en el extremo de salida (lado inferior).

4.8 Configuracion de entrada y salida de la alimentacién

Conecte la fuente de alimentacion de AC en forma de entrada y salida.

1L1,3L2,5L3

o (o] (o]
0 0

1L1,3L2, 5L3 ]
m @ o0 o
“45p
1L1,3L2,5L3 ] ‘@ﬁ%@
REmimEn e ; 7
— =5 :
6
: §
[ZgCat]
P § :
B[o[=lo) 5
| e g =
= 9
T T TT T — o f—o] o]
2T1,4T2, 6T3 2T1,4T2, 6T3 2T1,4T2, 6T3
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4.9 Conexion eléctrica

Atencidn

Cuando conecte la fuente de alimentacion, le recomendamos que (utilice papel de lija o un cepillo de acero
inoxidable) limpie bien la superficie de contacto.
Cable de cobre trenzado o cable solido.

11KW~55KW 75KW~110KW 132KW~500KW
13.0mm

9.0

- (MI"[‘)'; M12)

(M6)

r L3 20,0

15,0 »

10,0 i

16,0 = — =30 25,0 —f =30 —a0,0—= =30+ =60

VEIKONG

08




4.10 Grafico principal

Control voltage:

® (220~440 VAC) Al, A2

Atencion

salida.

R 1—95/—1 U
S I—W_l @ V
I
D
L 1
° — —— o | 4V
N 2
S — — COM
Start ;D 3 16 )
— — Programming relay |
Stop 4 -7
~
Jog T/ 5 18
—
External—
Fault - 8 413 Programming relay 2
Fault
Reset 7 ,_/42,0
Digital input common| § 21
—
9 22
| & — Bypass relay
PI100 10 9
4" L%
11 2
—
4-20mA + 12
T 42004 - 13
RS485 + 14
RS485 - 15

. . Numero . s
Tipo de terminal de Nombre de terminal Descripcion
terminal
RST Entrada de energia Arrancador suave de entrada de
corriente alterna trifasica
Retorno principal uvWw | Salida del arrancador Conectar el motor asincrono
suave trifasico
. Se utiliza para concctar el contactor de bypass.
S6lo el
RisiTi |  Terminal del Elarncado usede o bypas e st erminal, el
contactor de interior
Lo El armanque suave tipo bypass y tiristor en linca
derivacion Actuador sin est terminal
L Entrada de energia L
Entrada de energia Entrada de energia de control de
N Entrada de energia N 220V-440V
1 +24V . . s
Salida de 24V Salida DC 24V, corriente maxima
9 COM 100mA
Puede ponerse en marcha mediante un cortocircuito con el
3 Arranque terminal comiin (6)
Movimiento de la cadena suave
Se puede detener cuando se desconecta del
4 Apagado terminal comun (6)
Number pag Parada del arrancador suave
Word 5 Punto movil Cortocircuitar con el borne comun (6) para
Lose poner en marcha el arrancador suave.
Out 6 Cortocircuito con el terminal comun (6)
Control Fallo externo para la desconexion por arranque suave
Restablecimiento Si se pone en cortocircuito con el borne
System 7 de fallos comiin (6), en caso de averia se puede borrar
el estado de averia
8 Terminal comun de  |Terminal de entrada digital coman
Back to entrada-digital
9 [Entrada del sensor de
temperatura del motor A
Way Entrada del sensor de
fn;fada a 10 temperatura del motor B Pt100
nalogic
Sensor de temperatura del
11 motor com
12 [Salida 4-20mApositiva |Salida 4-20mA, puede pasar la
Salida analogica corriente correspondiente de 20m A
13 [|Salida 4-20mAnegatival Ajuste del pardmetro E08, E09
Comunicacién 14 Rs485+ Para las comunicaciones
ModBusRTU
15 Rs485-
b
P rOg(amacién del Salida programable, puede elegir entre las
16 repetidor 1 comiin siguientes funciones: )
Programacion Programacion del repetidor| (c)‘iclc\ln'g]gé‘;az ac,ilcoc?élﬁ—d?;cr:'gzqfc suave
i 1 normalmente abierto 1d0 2.~ e
del repetidor 1 17 3.- Accion de bypass 4.- Accion en parada
Programacion del repetidor| suave 5.- Accion en jogging 6.- Accién
18 1 normalmente cerrado durante el funcionamiento 7.- Accion en
., . espera 8.- Accion de fallo 9.- Accion de
19 ProgramaCIOn del repetidor| ayerfa del tiristor 10.- La corriente es
- 2 comin mayor que el valor alcanzado 1 11.- La
Programacion del - Programacion del repetidor| corriente es mayor que el valor alcanzado 2
repetidor 2 20 2 normalmente abierto 12.- La corriente es menor que el valor
" - alcanzado 1
21 Programacion del repetidor| 13, La corriente es menor que el valor
2 normalmente cerrado alcanzado 2
99 Repetidor de derivacion
comun Retirada durante la operacion de bypass
Repetidor de 23 Repetidor de derivacion
derivacion normalmente abierto
924 Repetidor de derivacion

inormalmente cerrado

El transformador de corriente del arrancador suave se encuentra en la

09
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Capitulo 5: Circuito de alimentacion

5.1 Circuito de alimentacion

El arrancador suave puede utilizar el método de conexion en estrella o el método de conexion en triangulo (también llamado
método de conexion de tres cables y método de conexion de seis cables) para conectar el motor. Si se utiliza el método de
conexion en triangulo, utilice el parametro FO2 para la entrada.

Introduzca la corriente nominal del motor.

Los modelos con bypass incorporado no necesitan instalar un contactor de bypass externo.

Tipo de derivacion interna:
I1kw. 15kw. 18.5kw. 22kw. 30kw. 37kw
45kw. 55kw. 75kw. 90kw. 110kw. 132kw. 160kw. 185kw
200kw. 220kw. 250kw. 280kw. 320kw. 350kw. 400kw
450kw. 500kw

Método de conexion en estrella, derivacion

interna
_/—
o ’ o 1Ll I—%)—l 2T KMI1  |Contactor principal (opcional)
B - ]_/'Q_I \}/ Fl Fusible semiconductor (opciona]l)
g P I—Ef—l AT M
o 3
3 Ry
s R 5/L3 l—&"—] 013
Y

6OBm
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Método de conexion en estrella, sin derivacion

KMIFI " . KMI1 Contactor principal (opcional
— — = @—% F1 Fusible semiconductor (opcional)

L ., 3/L2 4/T2 M
- i TR 3o
,L' . 5IL3 ? % 6/T3

- D

Método de conexion delta, derivacion interna

KMI Contactor principal
F1 Fusible semiconductor
KMI F1 opcional
. 1Ll 2TI ( p )
- Ul(1)U2(4)
ST b I/ PP~ vie M
WI1(3)IR(6)
. 5L3 6/T3
—

Tenga cuidado
Si se utiliza el método de conexion en tridngulo para conectar el arrancador suave, siempre hay que
desactivar el contactor principal o desconectar el disyuntor de flujo eléctrico.

Atencion

Si se adopta el método de conexion en tridngulo, utilice el parametro FO2 para introducir la corriente
nominal del motor. Si el arrancador suave adopta el método de conexion en estrella o en tridngulo.
El método de conexion se modifica con el parametro "E11 método del motor".
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Método de conexion Delta, sin derivacion

KMI  |Contactor principal
KM Fl F1 Fusible semiconductor
_ L~ 1—% 2T1
s o (opcional)
Y UL
3/L2 4/T2
R R = Vi@ vas)
Foor—o ¥ L 37
W1(3) W2(6)
oo 513 Q I—HLI 613
oD

5.2 Contactor de derivacion

Algunos arrancadores suaves tienen bypass incorporado, sin necesidad de instalar un contactor de bypass externo.

Los arrancadores suaves sin bypass incorporado pueden necesitar la instalacion de un contactor de bypass externo. Seleccione un
contactor con una clasificacion ACI mayor o igual a la clasificacion de corriente del motor conectado.

Tipo de bypass interno:

I1kw. 15kw. 18.5kw. 22kw. 30kw. 37kw

45kw. 55kw. 75kw. 90kw. 110kw. 132kw. 160kw. 185kw
200kw. 220kw. 250kw. 280kw. 320kw. 350kw. 400kw
450kw. 500kw

5.3 Contactor principal

Si el arrancador suave utiliza el método de conexidn en triangulo para conectar el motor, debe instalarse el contactor
principal; si se utiliza el método de conexion en estrella, puede optar por instalar el contactor principal.
Elija un contactor con una potencia AC3 mayor o igual a la potencia de corriente del motor conectado.

5.4 Interruptor de circuito

Se puede utilizar un disyuntor de disparo en derivacion para desconectar el circuito del motor cuando el arrancador suave
corta el flujo eléctrico, en lugar de utilizar el contactor principal.

El mecanismo de desconexion del flujo eléctrico debe ser alimentado por la fuente de alimentacion junto al disyuntor.

La fuente de alimentacion también puede ser alimentada por una fuente de alimentacion de control independiente.

5.5 Correccion del factor de potencia

Si se utiliza el factor de potencia, debe utilizarse un contactor especifico para conmutar los condensadores.

Se debe conectar un condensador de correccion del factor de potencia al extremo de entrada del
arrancador suave. Si la calibracion del factor de potencia se conecta al extremo de salida del arrancador
suave, los condensadores positivos dafiaran el arrancador suave.
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Capitulo 6: Tablero de operaciones y retroalimentacion

6.1 Panel de control

Se utiliza para mostrar el estado y
los detalles de la programacion
Pantalla de cuatro lineas ~__|

Boton Alt. Utilizar con F1 o F2 para abrir el registro
de fallos o las herramientas de depuracion

F1 @ F2 : :
Tools Tecla Shift al modificar los

Boton Jog parametros.
Botones de navegacion del menu
., , & Desplazarse al ment1 o parametro siguiente o
Botones de navegacién del menu: anterior, o cambiar el ajuste del pardmetro
Salir del menu o de los parametros, o actual.
cancelar los cambios en los parametros OReady \/ - LED de estado

Entrar en el menu o en los parametros, o
ORun LocalO

guardar los cambios de los parametros.

Desactivar/activar la funcién de
arranque-parada del teclado

Inicio Detener Reiniciar

LED de estado del arrancador

Nombre del LED Chang Liang Flash Sparkle (Destello)
Listo El motor se detiene y el arrancador esta listo para
— arrancar.
: Elmotor se encuentra en estado de arranque, marcha, parada
Ejecutar suave y frenado de DC. )
Corta el flujo eléctrico | g arranque ha cortado el flujo eléctrico El arrancador estd en estado de alerta.
Local El arrancador est4 en modo de control local.

- La luz LED local sélo funciona para el modo de control del teclado. La luz encendida significa que el panel puede ponerse en
marcha y detenerse, y la luz apagada significa que el panel no puede ponerse en marcha ni detenerse.
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6.2 Pantalla

El panel de funcionamiento mostrara diversa informacion sobre el estado del arrancador suave. Tiene un modo de
visualizacion por defecto y un modo de visualizacion personalizado. Pantalla por defecto.

Pantalla por defecto
Pantalla personalizada
Pantalla por defecto

Standby

Desequilibrio de la [A=20A
corriente IB=20A
Ir=44A 380V trip 380V IC=20A
Voltaje de control del teclado | Voltaje de control del teclado externo
externo en bucle cerrado en bucle cerrado Ejecutar 380V

La pantalla por defecto no se puede cambiar, se muestran 4 lineas.

En el estado de espera, las 2 primeras lineas muestran el estado de espera, las 2 lineas inferiores muestran los parametros fijos, la esquina superior
izquierda es la corriente nominal de arranque suave, la esquina inferior izquierda es el modo de control, y la esquina superior derecha es el Voltaje
de entrada, la esquina inferior derecha es el modo de arranque.

En el estado, la primera linea no se muestra, la segunda linea muestra la causa de la averia, las dos lineas inferiores muestran los parametros fijos, la

esquina superior izquierda es el estado de arranque suave, y la esquina inferior izquierda es el modo de control. La esquina superior derecha es el
Voltaje de entrada, y la esquina inferior derecha es el modo de arranque.

La esquina superior derecha es el Voltaje de entrada, y la esquina inferior derecha es el modo de arranque.

En el estado de funcionamiento, las 3 primeras lineas muestran las corrientes de funcionamiento de las tres fases A, B y C. La parte izquierda de la
4% linea muestra el estado de arranque suave, y la parte derecha muestra el Voltaje de entrada.

Standb Desequilibrio de |
y comiente 20A

Standby 380V trip 380V Ejecutar 380V

0% ov 0% ov 100% 380V

La pantalla personalizada se puede cambiar seglin sus necesidades, con 4 lineas de visualizacion. Las 2 primeras lineas no se pueden modificar, y las
2 ultimas si (seleccionadas en los parametros G02-G05). Informacion de letras opcional (0. En blanco. Estado de arranque suave 2. Modo de control
3. Modo de arranque 4. Voltaje de entrada 5. Voltaje de salida 6. Porcentaje de arranque 7. Temperatura de arranque suave 8. Temperatura del motor
9. Nuimero de operaciones de arranque 10. Tiempo de funcionamiento 11. Frecuencia de alimentacion 12. Secuencia de fases de potencia)
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Capitulo 7: Herramienta de reparacion

7.1 Instalacion del dispositivo de prueba

Puedes conectar el arrancador suave a un pequeilo motor para probarlo. Durante esta prueba, se puede comprobar la entrada de
control del arrancador suave y los ajustes de proteccion de la salida del repetidor.
Este modo de prueba no es adecuado para probar el rendimiento del arrancador suave.

7.2 Menu de depuracién

El "Menu de depuracion” permite acceder a las herramientas de depuracion y prueba. Pulsa Alt y luego F2 para abrir
"Herramientas".

Se trata de tres herramientas: restaurar la configuracion de fabrica, borrar los registros de fallos y simular la ejecucion. Después de
abrir "herramientas", pulse F2 tecla de mayusculas para cambiar.

Siga las instrucciones para realizar las operaciones de correccion.

Restablecer el valor de fabrica Borrar el registro de fallos Ejecucion de la simulacion
Comienza: Ejecutar

Menu: Restaurar Menu: Borrar De‘gener
Salir: sin recuperacion Salir: No borrar Salida

Herramienta de simulacion

La funcidn de simulacion del software permite probar el estado de funcionamiento del arrancador suave y el circuito de
control y mando cuando el circuito principal del arrancador suave no esta conectado a la tension de alimentacion.

Se puede acceder a la herramienta de simulacion a través del menti de debut. La funcion de simulacidn sélo se puede utilizar
cuando el arrancador suave esta en estado listo, hay Voltaje de control y el funcionamiento esta activo.

7.3 Fault record

El registro de fallas puede mostrar los ultimos 10 registros de fallas, presione Alt, luego presione F1 para llamar, presione T o |
para cambiar y navegar, presione — o — Salir a la interfaz principal.

Causa del fallo —— 1 0l current imbalance trip T Estado de soft-up
Numero de arranques — | 10434 times 380V ~Voltaje de entrada
——+ 0060deg 20.3 hours
Temperatura de arranque suave i i i6
p q 0030A  0030A 0000A Tiempo de ejecucion

de fase A Corrieite de fase C
Corriente de fase

Corriente
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Capitulo 8: Funcionamiento

8.1 Comandos de arranque, apagado y reinicio

Se pueden utilizar ocho métodos para controlar el arrancador suave:

Sin arranque y parada

Control individual por teclado

Teclado + control externo

Control de comunicacion individual

Teclado + comunicacion

Control externo + comunicacion

Teclado + control externo + comunicacion

El boton L/R (local/remoto) solo funciona para el modo de control por teclado. La luz encendida significa que el panel se puede poner
en marcha y parar, y la luz apagada significa que el panel no se puede poner en marcha ni parar.

Controlar el motor con un arrancador suave

Para arrancar el motor de forma suave, pulse el boton de arranque en el panel de control o active la "entrada remota de
arranque". El motor arrancara utilizando el modo de arranque seleccionado en el parametro A02.

Para detener suavemente el motor, pulse el boton de Parada en el panel de operaciones o active la "entrada remota de
parada". El motor se detendra segun el modo de parada seleccionado en el parametro A16.

Para restablecer el arrancador suave, pulse el boton Reset del panel de control o active la "Entrada remota de
restablecimiento".

8.2 Método de arranque suave

El arrancador suave proporciona una variedad de métodos para controlar el arranque del motor. Cada método de arranque
suave utiliza diferentes parametros de control principales.

Método de arranque suave arametro controla Parametros de rendimiento afectados
0 0
Arranque de voltaje Voltaje Porcentaje de voltaje de estrangulamiento, tiempo de arranque
— . - Corri Porcentaje de voltaje de arranque, porcentaje de timite de corriente de
Inicio del limite de corriente orriente arranque
i oltaje de mantenimiento, tiempo de aceleracion, tiempo de
Arranque del par Par de torsion mantenimiento, tiempo de post aceleracién
Inicio directo Repetidor No

Los mejores resultados se consiguen seleccionando un método de arranque suave que controle directamente los pardmetros mas
importantes de la aplicacion. Normalmente, un arrancador suave se utiliza para limitar la corriente de arranque del motor o para
controlar la aceleracion y/o desaceleracion de la carga. El arrancador suave puede configurarse para el arranque por voltaje o para
el arranque con limite de corriente.

Tanto el arranque por tension como el arranque con limite de corriente tienen lazo abierto y lazo cerrado. El arranque con lazo
cerrado se utiliza por defecto. El modo de bucle abierto se puede utilizar cuando no se puede arrancar algin modo de bucle cerrado
de campo especial.

Control con
Corriente de arranque del motor Inicio del limite de corriente
Aceleracion del motor/carga Inicio de voltaje
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Inicio de voltaje

El arranque por rampa de tension es una forma tradicional de arranque suave. Cuando el motor se calienta, el Voltaje de salida
del arrancador suave se eleva rapidamente a Ul, y luego el Voltaje de salida se establece de acuerdo con el ajuste.

Los parametros de arranque del motor aumentan gradualmente, y el motor sigue acelerando de forma constante a medida que
aumenta la tension, hasta que el tiristor se enciende por completo y la tension de salida alcanza Ue. Nota: Voltaje

Los modos se dividen en bucle cerrado y bucle abierto. El valor minimo de Ul en bucle cerrado es del 37%. Cuando el ajuste
porcentual del Voltaje inicial de A04 es inferior al 37%, éste se desplaza segiin U1=37% cuando se ajusta A04.

Cuando se ajusta al 37% o mas, arrancara segun el valor ajustado. Cuando el bucle esta abierto, se estrata completamente
segun el ajuste de A04.

| .
U | Voltaje

Ue |-

Ul: porcentaje de Voltaje inicial (parametro A04)
t: tiempo de arranque (parametro A05)
Ue: Voltaje total

Tiempo

Ul

Inicio del limite de corriente

El estrangulamiento por limite de corriente es una forma tradicional de arranque suave. Cuando el motor se pone en marcha,
el Voltaje de salida aumenta rapidamente hasta que la corriente del motor alcanza el valor limite de corriente I1.

Mantenga la corriente del motor no superior a este valor y, a continuacion, a medida que el voltaje de salida aumenta
gradualmente, el motor se acelera gradualmente, cuando el motor alcanza la velocidad nominal, el contactor de derivacion se
activa, la corriente de salida desciende rapidamente a la corriente nominal del motor Ie o inferior, y el proceso de arranque se
completa cuando la carga del motor es menor o el valor limite de corriente establecido es mayor.

Es normal cuando la corriente maxima en el arranque puede no alcanzar el valor limite de corriente ajustado.

El modo de arranque con limitacion de corriente se utiliza generalmente en ocasiones que tienen requisitos estrictos sobre la
corriente de arranque. Nota: El modo de limitacion de corriente no esta limitado por el tiempo, mientras el motor funcione a
plena velocidad se considera que el arranque esta completado. El modo de limitacion de corriente se divide en bucle cerrado y
bucle abierto. El valor minimo de U1 en bucle cerrado en el 37%. cuando el porcentaje de Voltaje inicial AO4 se ajusta a un
valor inferior al 37%, sigue U1=37% start, cuando A04 se ajusta a un valor superior o igual al 37%, arranca segun el valor
ajustado. Cuando el bucle en abierto, arranca completamente segtin el ajuste de A04.

I \ Corriente
I1+-- I1: Porcentaje de limite de corriente de arranque (parametro
A03)
Ul: porcentaje de Voltaje inicial (parametro A04)
Ie: corriente nominal del motor
Tiempo
leff-----------
0 T
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Arranque con par de apriete

El arranque de par es un modo de arranque para hacer frente a una alimentacién inestable, especialmente cuando la fuente de
alimentacion es un genereador. Cuando el motor arranca, el Voltaje de salida estd en concordancia con la aceleracion
temprana.

Acelera hasta el Voltaje de mantenimiento durante el tiempo, y mantiene el Voltaje de mantenimiento de acuerdo con el
tiempo de manutencion, y finalmente acelera hasta la presion total de acuerdo con el tiempo de post-aceleracion, el proceso
de arranque termina, y el estado de la Linea de transferencia.

voltaje
Ul
Ul: Mantener Voltaje (parametro A06)
t1: Tiempo de aceleracion temprana
lep--------- ‘ (parametro A07)
| t2-t1: Tiempo de mantenimiento (parametro
\ A08)
! t3-t2: Tiempo de post aceleracion
: (parametro A09)
Ul - | Ue: Voltaje total
| | |
| | |
| | |
| | |
| | |
| | |
0 ti t2 t3 T  tiempo

Arranque

El arranque a patadas consiste en proporcionar un par motor adicional durante un periodo de tiempo al principio del arranque. En
algunas situaciones de carga pesada, el motor eléctrico no puede arrancar debido a la influencia de la friccion estatica mecanica.
Cuando la maquina esta en marcha, se puede seleccionar este modo de arranque. Al arrancar, aplique primero un Voltaje fijo mas
alto al motor durante un periodo de tiempo limitado.

La friccion estatica de la carga de la maquina hace que el motor gire, y luego arranca en el modo de limitacion de corriente o
rampa de voltaje. Antes de utilizar este modo, debe arrancar primero en modo no-suave.

Si el motor no puede girar debido a una friccion estatica excesiva, elija este modo; de lo contrario, debe evitar este modo para
arrancar, con el fin de reducir la electricidad innecesaria.

Choque de flujo. Nota: Cuando el tiempo de patada es 0, significa que no hay efecto de patada.

I
U1
0 ‘él T . .
Ul: Voltaje de salto brusco (parametro A10)
t1: Tiempo de salto brusco (parametro A11)
U
U1
|
0 ‘El T
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8.3 Método de pago

El arrancador suave proporciona una variedad de métodos para controlar la parada del motor.

Método de parada Resultado del rendimiento
Parada libre Parada natural de la carga
Parada suave Prolongar el tiempo de parada
Parada del freno DC Reducir el tiempo de parada

Parada libre

La parada libre permite que el motor desacelere a su velocidad natural sin ser controlado por el arrancador suave. El tiempo de
parada depende del tipo de carga.

Parada suave

La parada suave reduce gradualmente el Voltaje del motor dentro del tiempo especificado. Tras el final de la rampa de parada, la
carga puede seguir funcionando. La parada suave de voltaje se puede utilizar para solicitar aplicaciones de retardo de tiempo de
parada largo, o aplicaciones que necesitan evitar transitorios en la alimentacion del grupo electrogeno.

voltaje
U
Ue Ue: Voltaje completo
t: tiempo de parada suave (parametro A17)
tiempo
0 t

Parada del freno DC

El frenado puede acortar el tiempo de parada del motor.

Durante el proceso de frenado, el motor puede oir ruidos mas fuertes. Este es un fendmeno normal de frenado del motor. Después
de seleccionar el freno, el arrancador suave utilizara DC.

El método de inyeccion desacelera el motor, y la fuerza de frenado se ajusta segin el parametro A18 Fuerza de frenado DC. No es
necesario utilizar un contactor de freno DC, controla las tres fases para hacer electricidad.

La corriente de frenado y la correspondiente generacion de calor en la maquina se distribuyen uniformemente.

Nota:
— Si el par de frenado se ajusta demasiado, el motor se detendra antes del final del tiempo de frenado y el motor
— | generara demasiado calor, lo que puede causar dafos en el motor.
El par de frenado debe configurarse cuidadosamente para garantizar el funcionamiento seguro del arrancador y del
motor. Si el par de frenado es demasiado grande, el motor se detendra y aparecera un pico de corriente al arrancar el
motor directamente. Aseglrese de que los fusibles instalados en el circuito de derivacion del motor estan
correctamente seleccionados.
— | Nota:
— | La operacion de frenado hace que el motor se caliente mas rapido que la velocidad calculada por el modelo de
proteccion térmica del motor.

- velocidad
N
100% tl: Tiempo de frenado DC (pardmetro A19)
t2: Tiempo de parada del frenado DC
t3: tiempo de parada del taxi
|
|
|
1 .
0 tl t2 t3 T tiempo
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8.4 Funcionamiento del jog

La funcidn Jog permite que el motor desacelere para funcionar con el fin de ajustar la carga o ayudar al mantenimiento.
El motor puede ser jog hacia adelante o hacia atras.

Nota:

El funcionamiento a baja velocidad reduce el efecto de refrigeracion del motor, por lo que no es adecuado para
su uso en modo de trabajo continuo.

La operacion Jog hace que la velocidad de calentamiento del motor sea mas rapida que la calculada por el
modelo de proteccion térmica del motor.

El comando Jog es el boton F1, la operacion Jog de pulsacion larga, o JOG de cortocircuito y com en el
terminal también puede realizar la operacion Jog.

El Voltaje esta relacionado con el parametro A12 de mantenimiento Jog.

y

EIKONG
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Capitulo 9: Ment de programacion

Se puede acceder al menu de programacion en cualquier momento, incluso cuando el arrancador suave esta en marcha. Los
cambios realizados en la curva de arranque tienen efecto inmediato.
El menu de programacion tiene siete subments:

A.- Parametros basicos

B.- Parametros de proteccion
C.- Nivel de proteccion

D.- Funcién de calibracion

E.- Funciones adicionales

F.- Informacién de estado

G.- Parametros de visualizacion

9.1 Ment de programacion

El menu de programacion permite ver y cambiar los parametros programables que controlan el modo de funcionamiento del
arrancador suave.

Mientras se visualiza la pantalla del monitor, pulse el boton de menu para abrir el ment de programacion.

Navegue por el "Menu de Programacion™:

- Pulse | o T para desplazarse por el grupo de pardmetros.

- Pulse — el boton de menu para abrir el subment.

- Pulse el boton Ment para ver los parametros del grupo de parametros.

- Pulse el boton — Salir para volver al ment anterior.

- Para cerrar el "Ment de programacion”, es necesario pulsar varias veces el boton < Salir.

Cambiar el valor de los parametros:

_ Desplacese hasta el parametro correspondiente en el "Menu de programacion" y pulse — Ment para entrar en el modo de
edicion.

- Utilice F2 para desplazarse, y utilice los botones | y T para cambiar los ajustes de los parametros. Pulse el boton | y T una vez
para aumentar o disminuir el valor del pardmetro en una unidad.

- Para guardar los cambios, pulse — Ment (Guardar). Los ajustes de la pantalla se guardaran y el panel de control volvera a la
lista de parametros.

- Para cancelar los cambios, pulse < Salir. El panel de control preguntara si se confirma la cancelacion de los cambios, y luego
volvera a la tabla de pardmetros sin guardar los cambios.

9.2 Proteccion contra estructura de parametros

El menu de programacion puede bloquearse para evitar que los usuarios modifiquen los ajustes de los parametros. Puede
utilizar el parametro E15 para establecer la proteccion de escritura con contrasena. Bloquear el menua de programacion:
1.- Abrir el menu de programacion

2.- Activar la funcion E adicional password

3.- Seleccione el parametro E15 contrasefia de ajuste

4.- Introduzca el codigo de acceso

Si el usuario quiere entrar en el ment de programacion después de establecer la contrasefia, debe introducir la contrasefia
correcta, de lo contrario volvera a la interfaz principal.

Por favor, introduzca la
contrasena.

00000

21 VEIKONG



9.3 Parametros basicos

Los parametros basicos proporcionan los ajustes de arranque y parada del arrancador suave, y el usuario puede configurar el
arrancador suave segun los requisitos de su aplicacion.

|Articulo principal Dependiente Rango de pardmetros Valor por defecto Observaciones| ~ Atributo
A00. Seleccion de 0: Carga general
aplicaciones 1: Ventilador 0: Carga general
2: Bomba de agua ©
3: Trituradora
4: Molino de bolas
0: Prohibir el arranque y la parada
1: El teclado se controla
AO01: Método de control | individualmente
2: Control externo
3: Teclado + control externo 3: Teclado + control externo o
4: La comunicacion se controla por
separado
5: Teclado + comunicacién
6: Control externo + comunicacion
7: Teclado + control externo +
comunicacion
0: Inicio del bucle cerrado de
tension
1: Inicio del bucle abierto de o
A02: Método de arranque | tension 0: Inicio del bucle cerrado ©
2: Inicio de bucle cerrado de de tension
corriente
3: Inicio del bucle abierto de
corriente
4: Inicio de par
5: Arranque directo
A03: Porcentaje de limite de
corriente de arrar(\iqule q 50%~600% 300% ©)
A04: Porcentaje de limite de
corriente de arranque 20%~80% 35% ©
A05: Tiempo de inicio 1s~120s 15s ©
A06: Voltaje de mantenimiento 60%~85% 65% )
IA07: Tiempo de aceleracion temprana 1s~10s 5 ©
A08: Tiempo de mantenimiento 1s~120s 10s ©
A09: Después del tiempo de
aceleracion 1s~10s 3s )
A10: Voltaje de arranque 10%~95% 80% ©
A11: Tiempo de salto stibito O0ms~2000ms Oms ©
0 means no kick
A12: Voltaje de Jog 10%~80% 40% o
0s-120s
A13: Segundo tiempo de inicio 0 significa que el segundo arranque esta 0s (©]
prohibido
Al4: Segunda hora de arranque y 0s-120s
parada 0 significa que no se detiene directamente Os
cambiando el valor del limite de corriente
A15: Limite de corriente de arranque
del secundario multiple a 50%~600%
Al6: Limite de corriente de parada
multiple 0: Parada libre 0: Parada libre
1: Parada suave ! ©
2: Frenado DC hasta la parada
A17: Tiempo de parada suave 1s~120s 5s ©
A18: Fuerza de frenado DC 10%~100% 40% ©
A19: Tiempo de frenado DC 25~120s 10s ©
0: En linea )
A20: Tipo de arrancador suave é Egg gz gigzz: IGI)I((;(C);E(())I‘adO 1.- Buil-in bypass type o
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9.4 Parametros de proteccion

Los parametros de proteccion proporcionan algunos valores y tiempos de proteccion para el arrancador suave. Los usuarios
pueden configurar el arrancador suave segun los requisitos de su aplicacion.

Tema principal Dependiente Rango de parametros Valor por defecto Observaciones Atributo
BO00: Nivel de sobrecarga inicial 1~30 10 ©
BO1: Nivel de sobrecarga en funcionamiento 1~30 10 ©
B02: Sobrecorriente de arranque multiple 50%-600% 500% ©
BO03: Tiempo de proteccion de sobreintensidad de 0s-120s Ss @)
arranque
B04: Sobrecorriente de funcionamiento multiple 50%-600% 200% ©
B BO05: Tiempo de proteccion de sobrecorriente en marcha| 0s-6000s 55 ©
BO06: Proteccion de sobretension multiple 100%~140% 120% ©
BO7: Ti ds teccio t -
Proteger Sobret;‘,‘erﬁ‘}:‘t‘er € proteccion contra OS 1 205 5 S ©
B08: Proteccion de baja tension multiple 60%-100% 80% ©
Proteger
B09: Tiempo de proteccion por subtension 0s~120s 5s (©)
Participar  |B10: Desequilibrio trifasico 20%~100% 40% (©)
, B11: Tiempo de desequilibrio trifasico 0s~120s 3s ©
Numero — :
B12: Inicio del tiempo extra 1s~150s 60s ©)
B13: Tiempo de espera del jog 1s~150s 60s ©
B14: Proteccion contra subcarga miltiple 10%~100% 50% ©
B15: Tiempo de proteccion contra la subcarga 1s~120s 10s ©
0: Cualquier ]
B16: Seleccién de la secuencia de  [secuencia de fase 0: Cualquier o
fases 1: Secuencia de secuencia de fases
fases positiva
2: Orden inverso
BT7: Limite superior de proteccion de 55Hz~75Hz 75Hz ©
frecuencia
B18: Limite inferior de proteccion de 35Hz~55Hz 35Hz ©
frecuencias
B19: Tiempo de proteccion de la frecuencia 0~120s 2s ©

9.5 Nivel de proteccion

El nivel de proteccion proporciona la proteccion del arrancador suave, ya sea que se alarme o se detenga, y el usuario puede
configurar el arrancador suave de acuerdo con los requisitos de su aplicacion.

Tema principal Dependiente Rango de parametros Valor por defecto Observaciones| Atributos
C00: Sobrecarga de arranque 0: Corta el flujo eléctrico para detener ©
CO1: Sobrecarga de funcionamiento 0: Corta el flujo eléctrico para detener ©
C02: Sobrecorriente de arranque 2: Ignorar ©
(C03: Sobrecorriente de funcionamiento 2: Ignorar ©
c C04: Sobretension 0: Corta el flujo eléctrico para detener ©
CO05: Baja tension 0: Corta el ﬂujo eléctrico |0: Corta el flujo eléctrico para detener ©
TP ara detener
Proteger CO06: Desequlllbrlo trifasico Il) Alarma y 1o se apaga 0: Corta el flujo eléctrico para detener ©
Proteger C07: Tiempo de espera de inicio 2: Ignorar 2: Ignorar ©
C08: Tiempo de espera de jog 2: Ignorar ©
Esperar )

P C09: Subcarga 2: Ignorar ©
Nivel (C10: Sobrecalentamiento del arranque 0: Corta el flujo eléctrico para detener )
C11: Motor sobrecalentado 2: Ignorar ©
C12: Cortocircuito entre fases 0: Corta el flujo eléctrico para detener )
C13: Fallo a tierra 0: Corta el flujo eléctrico para detener ©

(C14: Proteccion de secuencia de fases 2: Ignorar
©
C15: Averia del tiristor 0: Corta el flujo eléctrico para detener ©
C16: Fallo externo 0: Corta el flujo eléctrico para detener ©
IC17: Proteccion de frecuencias 0: Corta el flujo eléctrico para detener ©
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9.6 Funcion de calibrado

La funcion de calibracion de garantia proporciona la calibracion de la tension, la corriente y la salida analogica del arrancador
suave. Los usuarios pueden configurar el arrancador suave segun los requisitos de su aplicacion.

Tema principal Dependiente Rango de parametros Valor por defecto  |Observaciones | Atributo

lf?i(s)g:AValor de calibracion de la corriente de 10%~1000% 100% e}

D g(s]el :BValor de calibracion de la corriente de 10%~1000% 100% o)
ggg:CVal?r de calibracion de la corriente de 10%~1000% 100% 0]

Eii:;?la gq(?;(j\;alor de calibracion del Voltaje de 10%~1000% 100% 0]
Trabajo 3(1);&(1:aValor de calibracion del Voltaje de 10%~1000% 100% ©
Puede A[‘)gSO:n?:hbramon del Timite inferior de 0%~150.0% 20.0% ©
A]‘)gSO:I;Iglibraci(’)n del limite superior de 0%~150.0% 100.0% ©

9.7 Funcion adicional

La funcidn adicional permite modificar algunos parametros adicionales, y el usuario puede configurar el arrancador suave
segun los requisitos de su aplicacion.

ajuste de parametros

Tema principal Dependiente Rango de parametros Valor por defecto Observaciones | Atributo
. 0.- Ninguna accion
E00: Repetidor programable 1|7 - Acc@(:)n de encendido 8: Accion de la ©
2.- Accioén de parada suave averia
3.- Accion de bypass
4.- Accion de parada suave
5.- Accidn durante el jogging
EO1: Retardo de salida 6.- Accion durante la marcha 0 o
rosramable 1 7.- Acc;(:)n en espera S
prog 8.- Accion en caso de fallo
9.- Accion de rotura del tiristor
10.- Accion 1 cuando la corriente es
) . mayor que el valor alcanzado 6: Accion en
E02: Repetidor programable 2| 11~ Accion 2 cuando la corriente es tiempo de ©
mayor que el valor reaccionado ejecucion
12.- Accion 1 cuando la corriente es
menor que el valor alcanzado
E03: Retardo de salida 13.- La corriente es menor que el
programable 2 valor alcanzado accion 2 0s o)
Retraso: 0-600s
E E04: La corriente llega a 1 1%~600% 100% o
quqcterlstlcas E05: Histéresis de llegada de corriente 1 1%~100% 20% ©
adicionales -
E06: La corriente llega a 2 1%~600% 70% ©
E07: Histéresis de llegada de corriente 2 1%~100% 20% ©
., ., 0: Corriente de salida
EO08: Seleccion de la funcion | 1. Porcentaje de arranque 0: Corriente de
4-20mA 2: Tem del d t ©
: peratura del arrancador suave |q1ida
3: Temperatura del motor
E09: Corriente limite superior de 4-20mA 50%~500% 200% ©
E10: Modo de control externo de 0: Modo de nivel 0: Modo de
arranque-parada 1: Modo de pulsos nivel ©
E11: Método de conexiéon del |0: Linea 0: line °
motor 1: Triangulo interior
E12: Seleccion del protocolo de 0: no hay comunicacion 1: ModbusRTU ©
comunicacion 1: ModbusRTU
E13: Direccion de correo 1-127 1 ©
] 0:2400
E14: Velocidad de 1:4800 o
comunicacion en baudios 2:9600 2:9600
3:19200
E15: Reservado ©
E16: Contrasena de 00000-65535
00000 significa que no hay contrasefia 00000
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9.8 Informacion de estados

La informacion de estado puede ver el estado de funcionamiento actual y algunos pardmetros del arrancador suave en tiempo
real.

Tema principal Dependiente Rango de parametros Valor por defecto  |Observaciones Atributo
F00.Corriente nominal de arranque suave (]
F01.Voltaje nominal de arranque suave )
F (2. Corriente nominal del motor ©
F03.Corriente promedio )
F04.Voltaje de entrada L
F05.Voltaje de salida ®
F F06.Valor de la corriente de fase A )
F07.Valor de la corriente de fase B [ J
F08.Valor de la corriente de fase C [ ]
F09 . Porcentaje de inicio completo [
F10. Desequilibrio de la corriente trifasica [ )
F11.Potencia aparente ®
F12.Frecuencia de alimentacion ]
F13. Secuencia de fases de potencia iSnevceuresgcia de fase positiva/secuencia de fase ®
F14. Temperatura del radiador ®
F15.Temperatura del motor o
F16.Tiempos de arranque suave 0~65535 [}
F17.Tiempo de ejecucion acumulado |De () minutos a 10000 dias [ )
F18.Tiempo de ejecucion actual De 0 minutos a 10000 dias L
] XXXX afo xx mes xx dia -
F19.Tiempo real xx horas xx minutos xx )
segundos
Version del software de control
F20'principal ®
9.9 Parametro de la pantalla
Los parametros de visualizacion proporcionan algunas opciones de visualizacion de la pantalla, y los usuarios pueden
configurar el arrancador suave de acuerdo con los requisitos de su aplicacion.
Tema principal Dependiente Rango de pardmetros  |Valor por defecto  |Observaciones| Atributo
G00: Modo de visualizacion 0: Por defecto o
en espera G 1: Personalizado 0: por defecto 0
GO01: Modo de visualizacion 0: Por defecto 0- por defecto 0 o
G de funcionamiento 1: Personalizado P
Mostrar G02: La esquina superior 1: Estado del o
izquierda de la pantalla 0: En blanco arrancador suave
1: Estado de arranque suave
Mostrar GO03: La esquina superior 2: Método de zgf;gg}w 4 Voltaie de entrad
o derecha de la pantalla 4: Voltaje de entrada : vVoltaje de entrada (@)
Participar 5: Voltaje de salida
6: Porcentaje de arranque
, . 3 1 1 7: Temperatura del radiador
Numero GO4 La esquina inferior 8: Temgeratzra del motor 3: Método d o
1zqulerda dela pantalla 9: Numero de arranques del motor - Metodo de
10: Tiempo de funcionamiento actual arranque
) ) ) 11: Frecuencia de alimentacion
GO05: La esquina inferior derecha |12: Secuencia de fases de alimentacion ~ |0: Porcentaje de o
de la pantalla arranque
G06: Seleccion del idioma de 0: Inglés 1: Chino o
funcionamiento
1: Chino
GO07: Tiempo del salvapantallas
0s-1800s 120 o
0 significa que esta apagado
GO08: Version del software del teclado Y
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9.10 Descripcion de los parametros

A. Parametros basicos

A00. Seleccion de la aplicacion

La seleccion de aplicaciones ofrece ejemplos de varios tipos de carga comunes para facilitar la configuracion rapida del
arrancador suave. Valor por defecto: 0. Carga universal.

Aplicacion Parametro valor del parametro
0A02 método de arranque 0. Inicio del bucle cerrado de voltaje
0. Carga general A04 porcentaje de Voltaje inicial 35%
A05 tiempo de arranque 308
A02 método de arranque 2. Arranque en bucle cerrado con limite de corriente
1. Ventilador A03 porcentaje de limite de corriente de arranque 300%
A04porcentaje de Voltaje inicial 40%
A02 método de estratificacion 2. Arranque en bucle cerrado con limite de corriente
2. Bomba de agua A03 porcentaje de limite de corriente de arranque 300%
A04 porcentaje de Voltaje inicial 40%
A02 método de arranque 4. Arranque del par de torsion
A06 Voltaje de mantenimiento 65%
3. Trituradora A07 aceleracion temprana 38
A08 tiempo de mantenimiento 608
tiempo de aceleracion después de A09 3S
A02 método de arranque 4. Arranque del par de torsion
) A06 método de mantenimiento 65%
4. Molino de bolas A07 Voltaje de mantenimiento 38
A08 tiempo de aceleracion temprana 60S
Tiempo de aceleracion después de A09 3S

A01: Método de control

Rango: 0-7 Valor por defecto: 3

Descripcion: Establece el modo de control utilizado para seleccionar el arrancador suave.
Se adjunta el siguiente formulario, v significa que se puede arrancar y parar, x significa que no se permite arrancar y parar.

Valor numérico 0 1 2 3 4 5 6 7
Teclado X v X v X v X J

erminal % « 7 7 % < N N
Comunicacion X X X X J J J J

A02. Método de arranque

Opciones: 0.- Arranque en bucle cerrado de tension (por defecto) 1.- Arranque en bucle abierto de tension 2.- Arranque en
bucle abierto de corriente 3.- Arranque en bucle abierto de corriente 4.- Arranque de par 5.- Arranque directo

Descripcion: Selecciona el modo de arranque suave.

A03. Porcentaje de limite de corriente de arranque

Gama: 50%-600% de la corriente nominal Valor por defecto: 300%
Descripcion: Establece el valor maximo de la corriente de arranque del arranque suave durante el arranque con limitacion de
corriente, que es el porcentaje de la corriente nominal del motor.

A04. Porcentaje de voltaje de arranque

Opciones: 20%-80%
Descripcion: Establezca el valor inicial de la tension de arranque para el arranque por tension y el arranque por limite de
corriente. El Voltaje inicial minimo en el modo de lazo cerrado es del 37%, si es inferior al 37%, comenzara al 37% que es

mayor o igual al 37% arranca segun el valor establecido.
I EEEEEEEEEEEEEE————— —
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A0S. Tiempo de inicio

Gama: 1S-120S
Valor por defecto: 15S
Descripcion: Establece el tiempo total de arranque suave durante el arranque por tension.

A06. Mantener el Voltaje

Gama: 60%-85%
Valor por defecto: 65%
Descripcion: establece el valor de mantenimiento del Voltaje durante el arranque del par.

A07. Tiempo de aceleracion temprana

Gama: 1S-10S

Valor por defecto: 5S

Descripcion: establece el tiempo de aceleracion de la primera etapa de aceleracion durante el arranque del par, una vez
completada la aceleracion, el Voltaje de salida permanecera en la tension de mantenimiento.

A09. Tiempo de mantenimiento

Gama: 1S-120S

Valor por defecto: 10S

Descripcion: Establece la duracidn de la tension de mantenimiento durante el arranque del par, durante la cual la tension de
salida permanecera en la tension de mantenimiento.

A09. Después del tiempo de aceleracion

Gama: 1S-10S

Valor por defecto: 3S

Descripcion: establece el tiempo de aceleracion de la segunda etapa de aceleracion durante el arranque del par, durante este
periodo de tiempo desde el Voltaje de mantenimiento hasta la salida de voltaje completo.

A10. Voltaje de la patada

Gama: 10%-95%

Valor por defecto: 80%

Descripcion: Establece la amplitud del Voltaje de arranque. El kick start hace que el dispositivo aumente el par. Antes de
utilizar esta funcion, aseglirese de que el motor y la carga y el acoplamiento pueden soportar el par adicional.

All. Tiempo de salto subito

Gama: 0mS-2000mS
Valor por defecto: 0mS
Descripcion: Establece la duracion del kick start, el ajuste 0 significa que el kick start esta prohibido.

A12. Jog voltage _

Gama: 10%-80%
Valor por defecto: 40%
Descripcion: Establece el Voltaje de salida del motor durante la operacion de jogging.

A13. Segunda hora de inicio

Gama: 1S-120S

Valor por defecto: 0S

Nota: Cuando se ajusta el segundo arranque, después de arrancar segun el tiempo ajustado, pulse el valor de ajuste A15 para
convertir el limite actual multiple en arranque, ajuste a 0 para indicar la prohibicion sélo del segundo arranque.

A14. Segundo tiempo de arranque y parada

Gama: 1S-120S  Valor por defecto: 0S
Nota: Cuando se ajusta el segundo arranque, el tiempo de intervalo desde el final del primer arranque hasta el inicio del
segundo arranque, ajustado a 0 significa que no hay parada, pulse directamente el valor de ajuste A15 para convertir el limite

actual multiple en arranque.
L__________________________________________________________________________________________________________________________________________]}
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A1S5. Limite de corriente de arranque del secundario miltiple

Gama: 50%-600% de la corriente nominal

Valor por defecto: 400%

Descripcion: Establece el valor maximo de la segunda corriente de arranque, que es el porcentaje de la corriente nominal del
motor.

A16. Modo de parada

Ropciones: 0 Parada libre: (por defecto)
1: Parada suave

2: Parada DC

Descripcion: Seleccione el método de parada

Al7. Método de parada suave

Gama: 1S-60S

Valor por defecto: 5S

Descripcion: Establece el tiempo imaginario en el que el Voltaje de temporizacion se utiliza para la parada suave del motor.
Después de la parada suave, el motor se detendra automaticamente.

A18. Fuerza de frenado DC

Gama: 10%-150%

Valor por defecto: 40%

Nota: Establezca la fuerza de frenado cuando utilice el frenado DC para parar. Después del frenado DC, el motor se pondra
automaticamente de lado hasta que se detenga.

A19. Tiempo de frenado DC

Gama: 2S-120S
Valor por defecto: 10S
Nota: Establezca la duracion de la alimentacion de DC cuando utilice el frenado de DC para parar

A20. Tipo de arrancador suave

Opciones: 0

Tipo en linea: 1

Tipo de bypass incorporado (por defecto)

2: Tipo de bypass externo

Descripcion: Seleccione el tipo de trabajo del arrancador suave

B. Parametros de proteccién

B00. Nivel de sobrecarga inicial

Gama: 1-30

Valor por defecto: 10

Nota: la proteccion contra sobrecarga de arranque adopta un control de limite de tiempo inverso. Consulte la tabla de
caracteristicas de la proteccion de sobrecarga del motor o los parametros B02 y B03 para conocer el tiempo de proteccion
correspondiente a los diferentes niveles. La proteccion se realiza por el tiempo de primera llegada.

B01. Nivel de sobrecarga en funcionamiento

Gama: 1-30

Valor por defecto: 10

Nota: La proteccion de sobrecarga en marcha adopta el control de limite de tiempo inverso, y el tiempo de proteccion
correspondiente a los diferentes niveles se refiere a la tabla de caracteristicas de proteccion de sobrecarga del motor o a los
parametros B04 y B0S. La proteccion se realiza por el tiempo de primera llegada.

B02. Sobrecorriente de arranque multiple

Gama: 50%-600% de la corriente nominal

Valor por defecto: 500%.

Descripcion: Establece el punto de disparo instantaneo de la proteccion de sobrecorriente del arranque suave durante el
arranque, que es el porcentaje de la corriente nominal del motor.
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B03. Tiempo de proteccion de sobreintensidad de arranque

Gama: 0S-120S

Valor por defecto: 5S

Descripcion: Se ajusta para reducir la velocidad de respuesta de la sobreintensidad de arranque suave para evitar el disparo
debido a las fluctuaciones instantaneas.

B04. Sobrecorriente de funcionamiento miltiple

Gama: 50%-600% de la corriente nominal

Valor por defecto: 200%.

Descripcion: Ajuste el punto de disparo de la proteccion de sobrecorriente del arranque suave durante el funcionamiento, que
es el porcentaje de la corriente nominal del motor.

BO05. Tiempo de proteccion de sobrecorriente en funcionamiento

Gama: 0S-6000S

Valor por defecto: 5S

descripcion: Configurar para reducir la velocidad de respuesta del arranque suave a la sobrecorriente en marcha para evitar el
disparo debido a las fluctuaciones instantaneas.

B06. Proteccion de sobretensién multiple

Gama: 100%-140%

Voltaje por defecto: 120%.

Explicacion: Establezca el valor de disparo de proteccion de sobretension del arranque suave, si supera el valor establecido,
protegera.

B07. Tiempo de proteccion contra sobretensiones

Gama: 0S-128S

Valor por defecto: 5S

Descripcion: Se ajusta para reducir la velocidad de respuesta del arranque suave a la sobretension para evitar el corte del flujo
eléctrico debido a las fluctuaciones instantaneas.

BO08. Proteccion de baja tensién miltiple

Ramo: 0S-120S

Valor por defecto: 5S

Descripcion: Configurar para reducir la velocidad de respuesta del arranque suave a la sobretension para evitar el corte del
flujo eléctrico debido a las fluctuaciones instantaneas.

B09. Tiempo de proteccion contra la subtension

Gama: 0S-120S

Valor por defecto: 5S

Descripcion: Se ajusta para reducir la velocidad de respuesta del arranque suave a la subtension para evitar el corte del flujo
eléctrico debido a las fluctuaciones instantaneas.

B10. Desequilibrio trifasico

Rango: 20%-100%.

Valor por defecto: 40%

Explicacion: Establece el valor de disparo de la proteccion contra desequilibrios trifasicos para el arranque suave, y la
diferencia entre fases es mayor que el valor establecido para la proteccion.

B11. Tiempo de desequilibrio trifasico

Gama: 1S-600S

valor por defecto: 3S

Descripcion: Establece la reduccion de la velocidad de respuesta del arranque suave al desequilibrio trifasico para evitar el
corte del flujo eléctrico

debido a las fluctuaciones instantaneas.

B12. Inicio del tiempo extra

Gama: 1S-150S

Valor por defecto: 60S

Nota: Si se ajusta la proteccion para un tiempo de estrado demasiado largo, se protegera si supera el valor ajustado antes de la
ejecucion.
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B13. Tiempo de espera de jogging

Gama: 1S-150S

Velarizacion por defecto: 60S

Nota: Si el tiempo de proteccion es demasiado largo, el tiempo de funcionamiento del Jog excede el valor establecido para la
proteccion.

B14. Proteccion contra la subcarga miltiple

Gama: 10%-100%

Valor por defecto: 50%.

Descripcion: Ajuste el punto de disparo de la proteccion de subcorriente para el arranque suave durante el funcionamiento, que
es un porcentaje de la corriente nominal del motor.

Proteccion contra la subcarga multiple

B15. Tiempo de proteccion contra la subcarga

Gama: 15-120S

Valor por defecto: 10S

Descripcion: Se ajusta para reducir la velocidad de respuesta del arranque suave a la subcorriente para evitar el corte del flujo
eléctrico debido a las fluctuaciones instantaneas.

B16. Seleccion de la secuencia de fases

Opciones: 0.- Cualquier secuencia de fases (por defecto) 1.- Secuencia de fase positiva 2.- Secuencia de fase inversa
Descripcion: Selecciona la secuencia de fases que el arrancador suave permite al arrancar. Durante la comprobacion previa al
arranque, el arrancador comprueba sus terminales de entrada. Si la secuencia de fases real no coincide con la opcion
seleccionada, cortara el flujo eléctrico.

B17. Limite superior de proteccion de la frecuencia

Gama: 55Hz-75Hz
Valor por defecto: 75Hz
Descripcion: Establece el limite superior del cambio de frecuencia permitido para el arranque suave.

B18. Limite inferior de proteccion de frecuencia

Gama: 35Hz-55Hz
Valor por defecto: 35Hz
descripcion: Establece el limite superior del cambio de frecuencia permitido para el arranque suave.

B19. Tiempo de proteccién de la frecuencia

Gama: 0S.120S

Valor por defecto: 2S

descripcion: Ajustar para reducir la velocidad de respuesta del arranque suave a los cambios de frecuencia para evitar el corte
del flujo eléctrico debido a las fluctuaciones instantaneas.

Nota: Si el motor funciona fuera del rango de frecuencias especificado durante mucho tiempo, puede causar dafios en el motor
y un fallo permanente.
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C. Nivel de proteccion

Estos parametros definen como responde el arrancador suave a diferentes eventos de proteccion. El arrancador suave puede
cortar el flujo eléctrico, emitir una advertencia o ignorar diferentes eventos de proteccion. Escribir todos los eventos de
proteccion en el registro de fallos.

— | Aviso:
— | La anulacién del mecanismo de proteccion puede poner en peligro la seguridad del arrancador y

del motor, y solo debe utilizarse en caso de emergencia.
Opciones: 0.- Cortar el flujo eléctrico y parar 1.- Alarma y no parar 2.- Ignorar
Descripcion: Seleccione la respuesta del arrancador suave a cada proteccion.

Opciones: C00:
CO1:
C02:
C03:
C04:
CO05:
C06:
CO07:
C08:
C09:
C10:
Cl1:
Cl12:
C13:
Cl4:
Cl5:
Clé6:
C17:

Sobrecarga de arranque

Sobrecarga de funcionamiento
Sobrecarga de arranque

Sobrecarga en marcha

Proteccion contra sobretension
Proteccion contra la falta de tension
Desequilibrio trifasico

Tiempo de espera de arranque
Tiempo de espera de arranque

Falta de carga

Sobrecalentamiento en el arranque suave
Sobrecalentamiento del motor
Cortocircuito entre fases

Fallo a tierra por defecto
Proteccion de secuencia de fases
Averia del tiristor

Fallo externo

Proteccion de frecuencia

D. Funcion de calibracion

D00. Valor de calibracion de la corriente A

Valor por defecto:
Valor por defecto:
Valor por defecto:
Valor por defecto:
Valor por defecto:
Valor por defecto:
Valor por defecto:
Valor por defecto:
Valor por defecto:
Valor por defecto:
Valor por defecto:
Valor por defecto:
Valor por defecto:
Valor por defecto:
Valor por defecto:
Valor por defecto:
Valor por defecto:
Valor por defecto:

Cortar el flujo eléctrico para parar

Cortar el flujo eléctrico para que se detenga
Ignorar

Ignorar

Cortar el flujo eléctrico para detener

Cortar el flujo eléctrico para detenerlo
Cortar el flujo eléctrico para detenerlo
Ignorar

Ignorar

Ignorar

Cortar el flujo eléctrico para detener
Ignorar

Cortar el flujo eléctrico para que se detenga
Cortar el flujo eléctrico para detenerlo
Ignorar

Cortar el flujo eléctrico para que se detenga
Cortar el flujo eléctrico para detenerlo
Cortar el flujo eléctrico para detenerlo

Gama: 10%-1000%

Valor por defecto: 100%
descripcion: Calibrar el circuito de monitorizacion de corriente A-Fase del arrancador suave para que
coincida con el equipo de medicién de corriente externo.

Utilizar la siguiente dormula para determinar el ajuste necesario:

Calibracion (%) = corriente del equipo externo de medicion/visualizacion del arrancador suave

Por ejemplo, 102%=51A/50A
Aviso:
Este ajuste afecta a todas las funciones y protecciones basadas en la corriente.

DO01. Valor de calibracion de la corriente B

Gama: 10%-1000%
Valor por defecto: 100%
Descripcion: Calibrar el circuito de monitorizacion de corriente de fase B del arrancador suave para que
coincida con el equipo de medicion de corriente externo.
Utilizar la siguiente formula para determinar el ajuste necesario:
calibracion (%) = corriente de medicion del equipo externo del arrancador suave/corriente de la pantalla

Por ejemplo, 1029%051A/50A
Nota:

Este a]'uste afecta a todas las funciones Y Rrotecciones basadas en la corriente.
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DO02. Valor de calibracion de la corriente C

Gama: 10%-1000%

Valor por defecto: 100%

Descripcion: Calibrar el circuito de monitorizacion de corriente de fase C del arrancador suave para
que coincida con el equipo de medicion de corriente externo.

Utilizar la siguiente formula para determinar el ajuste necesario:

calibracion (%) = corriente del equipo externo de medicion del arrancador suave/corriente de la
pantalla

Por ejemplo, 102%051A/50A

Nota:

Este ajuste afecta a todas las funciones y protecciones basadas en la corriente.

DO03. Valor de calibracion del Voltaje de entrada

Range: 10%-1000%

Default value: 100%

Description: Calibrate the C-Phase current monitoring circuit of the soft starter to match the
external current measurement equipment.

Use the following formula to determine the necessary adjustment:

calibration (%) = soft start external equipment measuring current/display current

For example, 102%051A/50A

Notice:

This adjustment affects all current-based functions and protections.

DO04. Valor de calibracion del Voltaje de salida

Rango: 10%-1000%

Valor por defecto: 100%

Descripcion: Calibrar el circuito de monitorizacion del Voltaje de salida del arrancador suave para
que coincida con el equipo de medicion de voltaje externo.

Utilizar la siguiente formula para determinar el ajuste necesario:

Calibracion (%) = Voltaje de medicion del equipo externo del arrancador suave/voltaje de la
pantalla.

Por ejemplo, 102%=387,6V/380V

DO05. Calibracion del limite inferior de 4-20mA

Rango: 0%-150%

Valor por defecto: 20%.

Nota: Calibrar el limite inferior de la salida analdgica. E1 20% por defecto significa que el limite
inferior es de 4mA. Si se ajusta al 10%, el limite inferior es de 2mA.

DO06. Calibracion del limite superior de 4-20mA

Rango: 0%-150%

Valor por defecto: 100%.

Nota: Calibrar el limite superior de la salida analogica. El1 100% por defecto significa que el limite
superior es de 20mA. Si se ajusta al 110%, el limite inferior es de 22mA.
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E. Funciones adicionales

E00. Repetidor programable 1

Opciones:

0: Sin repetidor de accion No se utiliza . .

1: Accidn de encendido Cuando el arrancador suave se qncwnde, el repetidor actua. ) )

2: Accién durante el arranque suave Cuandg el arrancador suave esta en estado de arranque suave, el repetidor actuara. ) )

3: Accién de bypass Después del arranque, el arrancador suave pasara al estado de funcionamiento, y el repetidor actuara.
. Y Cuando el arrancador suave estd en estado de parada suave, el repetidor actuara.

4: Accion durante el paro suave p . ?

5. Accion d te ol i . Cuando el arrancador suave esta en estado de marcha, el repetidor actuara.
: ccion durante €l Jogging Cuando el arrancador suave tiene salida, el repetidor actuara.

6: ACC%‘?H durante la marcha Cuando el arrancador suave esta en estado de espera, el repetidor actuara.

7 ACC}OH en espera Cuando el arrancador suave esta en estado de fallo, el repetidor actuara.

8: Accion en caso de fallo (por defecto) Cuando el arrancador suave esta en estado de parada suave, el repetidor actuara.

9: Accion de rotura del tiristor Cuando el arrancador suave detecta una corriente en el estado de espera, el repetidor actuara.

10: La corriente es mayor que el valor alcanzado accion 1

Si la corriente de opearacion del arrancador suave es mayor que el valor ajustado, el repetidor actuara. consulte la funcion de alcance de corriente
para mas detalles.

11: La corriente es mayor que el valor alcanzado accion 2

Cuando la corriente de apertura del arrancador suave es mayor que el valor ajustado, el repetidor actuara.

12: La corriente es menor que el valor alcanzado accion 1

Si la corriente de apertura del arrancador suave es menor que el valor ajustado, el repetidor actuara.

13: La corriente es menor que el valor alcanzado accion 2

Cuando la corriente de apertura del arrancador suave es menor que el valor ajustado, el repetidor actuara.

Descripcion: seleccionar la funcion del repetidor programable 1 (1 abierto y 1 cerrado)

EO01. Retardo de salida programable 1

Reange: 0S-600S
valor por defecto: 0S
Descripcion: Establece el retardo de accion del repetidor programable 1. Si se pone a 0 significa que actuara inmediatamente sin retardo.

E02. Repetidor programable 2

: Sin repetidor de accion. No se utiliza

: Accidn de encendido Cuando el arrancador suave se enciende, el repetidor actia.

: Accion durante el arranque suave Cuando el arrancador suave estd en estado de arranque suave, el repetidor actuara.

: Accion de bypass Después del arranque, el arrancador suave pasara al estado de funcionamiento, y el repetidor actuara.
: Accion durante la parada suave Cuando el arrancador suave esta en estado de parada suave, el repetidor actuara.

: Accidn durante el jogging Cuando el arrancador suave est4 en estado de marcha, el repetidor actuara.

: Accion durante la marcha Cuando el arrancador suave tiene salida, el repetidor actuara.

: Accidn en espera Cuando el arrancador suave esta en estado de espera, el repetidor actuara.

: Accion de fallo (por defecto) Cuando el arrancador suave esta en estado de fallo, el repetidor actuara.

: Accidn de rotura del tiristor Cuando el arrancador suave detecta una corriente en el estado de espera, el repetidor actuara.
10: La corriente es mayor que el valor alcanzado accion 1

Si la corriente de opearacion del arrancador suave es mayor que el valor ajustado, el repetidor actuard. consulte la funcion de alcance de
corriente

para mas detalles.

11: La corriente es mayor que el valor alcanzado accion 2

Cuando la corriente de apertura del arrancador suave es mayor que el valor ajustado, el repetidor actuara.

12: La corriente es menor que el valor alcanzado accion 1

Si la corriente de apertura del arrancador suave es menor que el valor ajustado, el repetidor actuara.

13: La corriente es menor que el valor alcanzado accion 2

Cuando la corriente de apertura del arrancador suave es menor que el valor ajustado, el repetidor actuara.

Descripcion: seleccionar la funcion del repetidor programable 1 (1 abierto y 1 cerrado)

OO N WN—O
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E03. Retardo de salida programable 2

Gama: 0S-600S

Valor por defecto: 0S

Descripcion: Ajuste el retardo de accion del repetidor programable 2. Si se ajusta a 0 significa que actuard inmediatamente
sin retardo.

E04. La corriente llega a 1

Gama: 1%-600% de la corriente nominal

Valor por defecto: 100%

Explicacion: Establece el valor de alcance de la corriente durante la operacion de arranque suave, que es el porcentaje de la
corriente nominal del motor.

E0S. Histéresis de llegada de corriente 1

Gama: 1%-100% de la corriente nominal

Valor por defecto: 20%.

Explicacion: Establece el valor de histéresis de corriente durante la operacion de arranque suave, que es el porcentaje de la
corriente nominal del motor.

E06. La corriente llega a 2

Gama: 1%-600% de la corriente nominal

Valor por defecto: 70%

Explicacion: Establece el valor de alcance de la corriente durante la operacion de arranque suave, que es el porcentaje
de la corriente nominal del motor.

E07. Histéresis de llegada de corriente 2

Gama: 1%-100% de la corriente nominal

Valor por defecto: 20%.

Explicacion: Establece el valor de histéresis de corriente durante la operacion de arranque suave, que es el porcentaje de
la corriente nominal del motor.

EO08. Seleccion de funcion 4-20mA

Opciones: 0: Corriente de salida (por defecto) 1: Porcentaje de arranque 2: Temperatura del arrancador suave 3:
Temperatura del motor

Nota: Seleccione el tipo analdgico. Cuando se selecciona 2, 20mA corresponde a 12°C, y cuando se selecciona 3, 20mA
corresponde a 100°C.

E09. Limite superior de corriente 4-20mA

Gama: 50%-500% de la corriente nominal

Valor por defecto: 200%.

Nota: seleccione el valor de la corriente de la salida analdgica correspondiente a la corriente nominal. El valor por
defecto 200% es 20mA correspondiente al 200% de la corriente nominal.

E10. Modo de control externo de arranque-parada

Opciones: 0: Modo de nivel (por defecto) 1: Modo de pulso
Nota: Seleccionar si se cortocircuita la parada y el comtn cuando el control externo arranca y se para, el valor por
defecto es cortocircuitar, y no se puede arrancar si no se cortocircuita.

E11. Método de conexion del motor

Opciones: 0: Linea (por defecto) 1: Triangulo interior
Descripcion: Seleccione el método de conexion del motor.

E12. Seleccion del protocolo de comunicacion

Opciones: 0: Sin comunicacion 1: ModbusRTU (por defecto)
Descripcion: Elige abrir o cerrar el modo de comunicacion.
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E13. Direccion postal

Gama: 1-127
Valor por defecto: 1
Descripcion: Se utiliza para la comunicacion multimaquina entre varios arrancadores suaves y el ordenador superior.

E14. Velocidad de comunicacion en baudios

Opciones: 0: 2400 1: 4800 2: 9600 (por defecto) 3: 19200
Descripcion: Seleccione la velocidad de transmision de datos en el modo de comunicacion.

E15. Reservado

Descripcion: Reservado

E16. Contraseiia de configuracion de parametros

Gama: 00000-65535

Valor por defecto: 00000

Descripcion: Establece la contrasefia para que el usuario entre en la interfaz de modificacion de parametros, 00000 significa
que no hay contrasefia.

F. Informacion de estado

Opciones: Description:

FO00: Corriente nominal de arranque suave. La corriente nominal de trabajo del arranque suave no se puede modificar.
FO1: Voltaje nominal del arranque suave. El Voltaje nominal de trabajo del arranque suave no puede ser modificado.
F02: Corriente nominal del motor. El usuario puede ajustarla adecuadamente.

FO03: Corriente media. Muestra la corriente media trifasica del trabajo de arranque suave actual.
F04: Voltaje de entrada. Muestra el Voltaje de entrada de corriente del arranque suave.

FO05: Voltaje de salida. Muestra el Voltaje de salida de corriente del arranque suave.

FO06: Valor de la corriente de la fase A. Muestra la corriente de la fase A del arranque suave.

FO7: Valor de la corriente de la fase B. Muestra la corriente de la fase B del arranque suave.

FO08: Valor de la corriente de la fase C. Muestra la corriente de fase C del trabajo de arranque suave.

F09: Porcentaje de finalizacion del arranque. Muestra el porcentaje de finalizacion del arranque suave.

F10: Grado de desequilibrio de la corriente trifasica. La relacion de la diferencia entre la fase con la mayor diferencia de la corriente media y
F11: Potencia aparente. la corriente media.

F12: Frecuencia de la potencia. Muestra la potencia de trabajo actual del motor.

F13: Secuencia de fases de potencia. Muestra la frecuencia de la potencia de entrada actual del arranque suave.
F14: Temperatura del radiador. Muestra la secuencia de fases de la potencia de entrada actual del arranque suave.
F15: Temperatura del motor. Muestra la temperatura actual del radiador para el arranque suave.

F16: Tiempos de arranque suave. Muestra la temperatura actual del motor.

F17: Tiempo de funcionamiento acumulado. Muestra el numero total actual de arranques suaves.

F18: Tiempo de funcionamiento actual. Muestra el tiempo total de funcionamiento del arranque suave actual.

F19: Tiempo en tiempo real. Mostrar el tiempo del arranque suave actual esta vez.

F20: Version del software de control principal. afilo/mes/dia/hora/minuto/segundo, se puede modificar

Mostrar la version de software del arranque suave actual.
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G. Parametros de visualizacion

G00. Modo de visualizacion en espera

Opciones: 0: Predeterminado (por defecto) 1: Personalizado
Descripcion: Ver la pantalla 6.2 a detalle

GO01. Modo de visualizaciéon de la operacion

Opciones: 0: Predeterminado (por defecto) 1: Personalizado
Descripcion: Ver la pantalla 6.2 en detalle

G02. La esquina superior izquierda de la pantalla

Opciones: 0: En blanco 1: Estado de arranque suave (por defecto) 2: Modo de control 3: Modo de arranque suave 4: Voltaje
de entrada 5: Voltaje de salida 6: Porcentaje de arranque suave 7: Temperatura del radiador 8: Temperatura del motor 9:
Numero de arranques del motor 10: Tiempo de funcionamiento de la corriente 11: Frecuencia de la potencia 12: Secuencia
de fases de la potencia

Descripcion: seleccione el parametro que aparece en la esquina superior izquierda de la pantalla.

GO03. La esquina superior derecha de la pantalla

Opciones: 0: En blanco 1: Estado de arranque suave 2: Modo de control 3: Modo de arranque suave 4: Voltaje

de entrada (por defecto) 5: Voltaje de salida 6: Porcentaje de arranque suave 7: Temperatura del radiador 8: Temperatura del
motor 9: Numero de arranques del motor 10: Tiempo de funcionamiento de la corriente 11: Frecuencia de la potencia 12:
Secuencia de fases de la potencia

Descripcion: seleccione el parametro que aparece en la esquina superior derecha de la pantalla.

G04. La esquina inferior izquierda de la pantalla

Opciones: 0: En blanco 1: Estado de arranque suave 2: Modo de control 3: Modo de arranque suave (por defecto) 4: Voltaje
de entrada 5: Voltaje de salida 6: Porcentaje de arranque suave 7: Temperatura del radiador 8: Temperatura del

motor 9: Numero de arranques del motor 10: Tiempo de funcionamiento de la corriente 11: Frecuencia de la potencia 12:
Secuencia de fases de la potencia

Descripcion: seleccione el parametro que aparece en la esquina inferior izquierda de la pantalla.

GO05. La esquina inferior derecha de la pantalla

Opciones: 0: En blanco 1: Estado de arranque suave 2: Modo de control 3: Modo de arranque suave 4: Voltaje

de entrada 5: Voltaje de salida 6: Porcentaje de arranque suave (por defecto) 7: Temperatura del radiador 8: Temperatura del
motor 9: Numero de arranques del motor 10: Tiempo de funcionamiento de la corriente 11: Frecuencia de la potencia 12:
Secuencia de fases de la potencia

Descripcion: seleccione el parametro que aparece en la esquina inferior derecha de la pantalla.
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GO06. Seleccion del idioma de funcionamiento

Opciones: 0: inglés 1: chino (por defecto)
Descripcion: Seleccione el idioma para mostrar los mensajes y la informacion en el panel de control.

GO07. Tiempo de protector de pantalla

Gama: 0S-1800S

valor por defecto: 120S
Nota: Seleccione el tiempo de sver de la pantalla, la luz de fondo se apagara cuando las horas extras, 0 mans desactivar

esta funcion.

GO08. Version del software del teclado

Descripcion: Muestra la version de software del panel de operacion de arranque suave actual.
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Capitulo 10: Solucion de problemas

10.1 Respuesta de proteccion

Cuando se detecta la condicion de proteccion, el arrancador suave escribe la condicion de proteccion en el programa, y puede
cortar el flujo eléctrico o emitir una advertencia. La respuesta del arrancador suave depende del ajuste del parametro C Nivel
de proteccion.
El usuario no puede ajustar algunas de estas respuestas de proteccion. Estos cortes del flujo eléctrico suelen ser causados por
eventos externos (como la pérdida de fase), y también pueden ser causados por fallos internos en el arrancador suave.

Estos cortes del flujo eléctrico no tienen ningiin pardmetro relevante y no pueden establecerse como advertencia o ser
ignorados.
Si el arrancador suave corta el flujo eléctrico, es necesario identificar y eliminar las condiciones que desencadenaron el corte
del flujo eléctrico, reiniciar el arrancador suave y volver a arrancar. Para restablecer el arrancador, es necesario:

Pulsar el botdn de Reset en el panel de operaciones, o activar la "entrada remota de Reset".

10.2 Notificaciones de fallas

La siguiente tabla enumera el mecanismo de proteccion del arrancador suave y los posibles motivos de falla. Algunos ajustes
se pueden ajustar con el parametro C Nivel de proteccion, mientras que otros ajustes son sistemas incorporados. La
proteccion no se puede ajustar.

Numero| Nombre por ; ) ) .
de serie:| defecto Posibles causas Solucion sugerida Observaciones
1.- Emitir comando de arranque 1.- Compruebe si el circuito principal tiene electricidad.
) tipo, arranque suave una o mas 2.- Comprobar en la entrada si el tiristor del Este corte del
o1 [Pérdida de fase de fases no estan energizadas. circuito esta abierto, en la linea de sefial de flujo eléctrico no
entrada 2.- La placa principal del circuito pulsos si el contacto esta mal. ; .
estd defectuosa 3.- Buscar ayuda del fabricante. es ajustable
. P I--Comprobar si el SCR esta
1.- Cuando el SCR esta cortocircuitado. . A
) 2.- Motor una o mas fases de la linea estan cortocircuitado. . . ESt.e COI:te (.j’el
02 |Pérdida de fase de jabiertas. o 12.- Comprobar si el motor esta abierto. flujo eléctrico no
salida 3.-La hnearde la placa principal del 3 .- Buscar ayuda del fabricante. es ajustable.
circuito esta defectuosa.
1.- La carga eslcrlemasiado pesada. ] - Sustituir el arrancador suave por uno de Parametros
03 Sobrecarga de 2.- Configuracion incorrecta de los imayor potencia relacionados:
trabajo parametros. 2.- Ajustar los parametros BO1, CO1
1.- La carga es demasiado pesada. |1.- Sustituir el arrancador suave por uno de |Parametros
04 Sobrecargade | _ Configuracion incorrecta de los [mayor potencia relacionados:
arranque pardmetros. 2.- Ajustar los parametros B00, C00
1.- La carga es dqmasiado pequena. |1 - Ajustar los parametros Parametros
05 Subcarga 2.- La configuracion de los relacionados:
[parametros es incorrecta. B14, B15, C09
Desequilibrio (11 LOS_?’SR?‘?S de alimentacion estan 1.- Compruebe el Voltaje de alimentacion.  |pardmetros
esequilibrados _ 1 : .
06 @ctual 2.- El bobinado del motor. Hay un problema 2.- Comprobar e'l bobinado del motor.’ relacionados:
con el grupo. 3.- Comprobar si el transformador esta B10, B11, C06
3.- Hay un problema con el transformador. abierto.
Sobrecalentamient /.-~ El interruptor de temperatura esta 1.- Compruebe si el interruptor de temperatura esta Pardmetros
defectuoso . defectuoso. relacionados:
07 O Suave 2.- El ventilador no gira. 2.- Compruebe si el ventilador funciona normalmente. C10 )
3.- El tiempo de trabajo del arranque suave  |3.- Parar la méquina, dejar que se enfrie el arranque
es demasiado Igrgo. i ] suave.
Sobrepresion 1.- El Voltaje de alimentacion de |1~ Compruebe el Voltaje de alimentacion. | Parametros
08 entrada es demasiado alto 2.- Ajustar el pardmetro. relacionados:
2.- Configuracién incorrecta de los B06, B0O7, C04
parametros.
Baja tension 1.- El Voltaje de alimentacién de |1 .- Compruebe el Voltaje de alimentacion. |Parémetros
09 entrada es demasiado alto 2.- Ajustar el parametro. relacionados:
2.- Configuracion incorrecta de los B08, B09, C05
parametros.
Rotura del tiristor |1~ EhVOltaéje de alzlmelftacmn de 1y - Compruebe el Voltaje de alimentacion. |Parametros
10 entrada es demasiado alto 2.- Ajustar el pardmetro. relacionados:
2.- Configuracién incorrecta de los Cl15
parametros.
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Numerg  Nombre por Posibles causas Solucion sugerida Observaciones
de serie]  defecto
. 1.- La capacidad de alimentacion no es . , ,
Tiempo de espera de [suficiente. 1.- Ajustar los parametros Pardmetros
inicio 2.- Carga demasiado pesada. relacionados:

11

3.- Configuracion incorrecta de los
parametros.

A02, A12, CO7

Tiempo de espera de |1.- Ajuste de parametros. 1.- Ajustar los parametros ardmetros
12 ljogging relacionados:
B13, C08
Sobrecorriente de L.- Lg carga es demasiado 1.- Sustituir el arrancador suave por uno de [Parametros
|3 |arranque gesac a. f . ta de MAYOF potencia. relacionados:
- -ONlguracion mncorrecta de o A jystar los parametros. B04, B0S, CO1
los parametros.
Sobrecorriente de |1 Lg carga es demasiado 1.- Sustituir el arrancador suave por uno de  [Pardmetros
|4 |arranque ges% a. f o Je [mayor potencia. relacionados:
- Configuracion icorrecta de iy _"Ajystar los parametros. B02, C02
los parametros.
Motor sobrecalentado |1.- El motor lleva demasiado |1~ Dejar que el motor se enfrie de forma Parametros
15 tiempo funcionando. natural. ) ) . relacionados:
.- El motor esta dafiado. 2.- Acudir a profesionales para que revisen (]
los electrodos.
Fallo externo 1.- El terminal de fallo externo |1.- Compruebe si hay entrada en el terminal [Pardmetros
6 tiene entrada. externo. relacionados:
Cl6
La frecuencia de 1.- La frecuencia de la potencia || _ Compruebe la frecuencia de Parametros
17 |alimentacion es de entrada es demasiado alta. lalimentacién. relacionados:
demasiado alta 2.- Configuracion incorrecta de |5 _ Ajustar los parametros. B17,B19, C17
los parametros.
La frecuencia de (11" La frgcuengla de.ladpotlenma 1.- Compruebe la frecuencia de alimentacién Pardmetros
alimentacion es ¢ entrada es demasiado alfa. |y _ Ajystar los parametros. telacionados:
18 | temasiado baja 2.- Configuracion incorrecta de B1S.B19. C17
los parametros. 7
Fallo de la secuencia |1.- La secuencia de fases de la |1.- Compruebe la frecuencia de alimentacion.Parametros
19 de fases alimentacion de entrada y los  2.- Ajustar los pardmetros. relacionados:
ajustes son inconsistentes. B16, C14
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Capitulo 11: Descripcion de funciones

11.1 Proteccidon contra sobrecargas

La proteccidn contra la sobrecarga adopta el control de limite de tiempo inverso
35%Tp
(I/p)°-1

Tiempo de guardiat=

Entre ellos: t representa el tiempo de funcionamiento, Tp representa el nivel de proteccion, I representa la corriente de
funcionamiento, Ip representa la corriente nominal del motor.
Curva caracteristica de la proteccion contra sobrecargas del motor: Figura 11-1

\ T T Levelso]

5 ™ Level20 |
\ T T Levell0 |

. T Level3

1 § Level2”

—~l
Levell ™=

Overload multiple

Caracteristicas de la proteccion contra la sobrecarga del motor

sobrecarga
multiple
. 1.051e 1.21e 1.51e 2le 3le 41e S5le 6le
nivel de
sobrecarga
1 0 79.5s 28s 11.7s 4.4s 2.3s 1.5s 1s
2 0 159s 56s 23.3s 8.8s 4.7s 2.9s 2s
5 0 398s 140s 58.3s 22s 11.7s 7.3s 5s
10 o0 795.5s 280s 117s 43.8s 23.3s 14.6s 10s
20 0 1591s 560s 233s 87.5s 46.7s 29.2s 20s
30 © 2386s 840s 350s 131s 70s 43.8s 30s

oo:Indica que no hay accién
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11.2 Llegada de la corriente

La funcién de llegada de corriente se utiliza con dos repetidores multifuncion, y se divide en dos modos: la corriente es mayor
que el valor alcanzado y la corriente es menor que el valor alcanzado.

En el modo de accion en el que la corriente es mayor que el valor alcanzado, el relé actuara cuando la corriente de operacion
sea mayor que la corriente que alcanza el valor ajustado, y cuando la corriente de operacion sea menor que (el valor alcanzado
actual-eléctrico cuando el flujo alcanza la diferencia de retorno), el repetidor se recupera, como se muestra en la Figura 11-2.
En el modo de actuacion en el que la corriente es menor que el valor alcanzado, el repetidor actuara cuando la corriente de
operacion sea menor que la corriente que alcanza el valor ajustado, y cuando la corriente de operacion sea mayor que (valor
alcanzado de la corriente + eléctrica cuando el flujo alcanza la diferencia de retorno), el repetidor se recuperara, como se
muestra en la Figura 11-3.

Los pardmetros relacionados con la funcion de llegada de corriente son:

Relé programable 1, retardo de salida programable 1, relé programable 2.

Retardo de salida programable 2, llegada de corriente 1, llegada de corriente histéresis 1.

La corriente llega a 2, la corriente llega a la histéresis 2.
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Figure 11-2
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Figure 11-2

In the figure: 11 represents the current reached value, Ih represents the hysteresis current,
ON means that the relay is activated, and OFF means that the relay is restored.
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Capitulo 12: Anexo
12.1 Especificaciones

Cddigo del modelo

Z= comprensivo

Potencia nominal
11 significa 1 1KW

Serie de disefio de productos

INombre del producto Nombre de la empresa
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Ajuste de corriente minima y méaxima

El ajuste de la corriente nominal minima y la corriente nominal maxima del arrancador suave dependen del modelo:

Modelo Conexion en estrella Conexion triangular

8000-011-Z 22A

8000-015-Z 30A

8000-018-Z 37A

8000-022-Z 44 A

8000-030-Z 60A

8000-037-Z T4A

8000-045-Z 90A

8000-055-Z 110A

8000-075-Z 150A

8000-090-Z 180A

8000-110-Z 220A

8000-115-Z 230A

8000-132-Z 264A

8000- 160-Z 320A

8000-185-Z 370A

8000-200-Z 400A

8000-220-Z 440A

8000-250-Z 500A

8000-280-Z 560A

8000-320-Z 640A

8000-350-Z 700A

8000-400-Z 800A

8000-450-Z 900A

8000-500-Z 1000A
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Tamafio y peso

11kw~55kw 75kw~115kw
2k T
1o Jo[ o 1
. s -
7 : | =
;I ] Baad
R P Clo) 1 ]
o)) Fo= 5 Il
| i Di
L f b
=pmnmrm —— -
132kw~500kw
e
-~ 8 -—8—
o [o] (o] Jl |
| [0 b
L]
Toa
REEA
2iai=in|
(D] % 3 i
-- Ll
T o oo I v
Modelo A B C D E F G H Peso
11kw~55kw 152 92 292 269 215 No NO. NO. 5.2
aplicable |aplicable | aplicable
No No No
75kw~115kw 274 160 408 385 260 aplicable |aplicable aplicable 17.5
320 No
S No No
132kw~500kw 440 (160%2) 530 530 290 ap]]cab]e aplicable aplicable 35.5
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